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1) W przypadku wyptacania kwoty za godziny ponadwymiarowe wyzszej niz to wynika z faktycznie zrealizowanych godzin, zobowigzuje si¢ zwrdcié pobrang kwote z tego tytutu i jednoczesnie upowazniam Politechnike
cznych w wymiarze przekraczajacym liczbg godzin okreslong w Art.131 Ustawy - Prawo o szkolnictwie wyzszym.

2) Wyrazam zgode na prowadzenie zajg¢ dydakty
Akceptuje: Zlecam wykonanie: Zatwierdzam:
PROREKTOR

Sporzadzit:
zatw. elektronicznie: Rafat Doniec, o
2019-03-18 12:57 ds. Studenckich i Ksztatcenia

Przyjmuje do realizacji:

Koordynator ds. obciazen Kierownik jednostki organizacyjnej Dziekan wydziatu data i podpis pracownika
dr hab. inz. Tomasz Trawiriski, prof. P$

dydaktycznych jednostki
organizacyjnej
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roczny wymiar Nm_an a<am§<o~:<o:

Studia prowadzone przez Uczelnig Ogdlna liczba godzin zaje¢ dydaktyc
Mwmﬁﬂ Nazwa przedmiotu Semestr Poziom studiow/ Kierunek v_w_Nm«_ﬂm Wykiady | Sem.dypl. | Cwiczenia _wcmvw%www e EN%M
1 2 3 4 5 6 7 8 9 .
. | stopien
Metrologia 3¢ Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 10 15
8 | stopien
Automatyla frobotyka 1L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) " 45
Astificial- Organs- 6+ Fetopion 45 60
B | stopien
Artificial Organs 6L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 15 60
: R ' | stopien
Projekt inzynierski (I1AM) 7z Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 47 g
s 1| stopien
Phyton. Programowanie (PIAIB) 1L oA maawa Jczna (RIB1) 43 15
@m%wr@cwm.@wm.@mtﬁ%#ﬂmao:# ++ 49 45 36
g
©
C
.m. Digitat-Modeling- ++t 59 20
S
»n
Programing-in-Python- - 53 45
. 1| stopien
Phyton. Programowanie (PIAIB) 27 Inzynieria Biom M%ﬁ:m (RIB1) 34 15




1) W przypadku wyptacania kwoty za godziny ponadwymiarowe wyzszej niz to wynika z faktycznie zrealizowanych godzin, zobowigzujg si¢ zwrécié pobrang kwote z tego tytutu i jednocze$nie upowazniam Politechnil
ktérym mowa w art. 127 ust. 7 ustawy "Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce” w zwigzku z par. 50 ust. 3 Regulaminu Pracy.

2) Wyrazam zgodg na prowadzenie zajg¢ dydaktycznych w wymiarze, o

Sporzadzit: Akceptuje: Zlecam wykonanie: Przyjmuje do realizacji: Zatwierdzam:
zatw. elektronicznie: Rafat Doniec, PROREKTOR
2020-07-25 13:39 ds. Studenckich i Ksztalcenia
Koordynator ds. ocommwmﬂ.. Kierownik jednostki organizacyjnej Osoba upowazniona data i podpis pracownika
dydaktycznych jednostki przez Rektora prof. dr hab. inz. Wojciech SzKliniarz

organizacyjnej
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numer ki

Studia prowadzone przez Uczelnie

Ogdlna liczba godzin zajeé dydaktyc

MN.M%S Nazwa przedmiotu Semestr Poziom studiow/ Kierunek vM.Nm«mm Wyktady | Sem. dypl. Cwiczenia _awwww_o_m__ﬂ:n ENoﬂ
1 2 3 4 5 6 7 8 9 :
Metrologia 3z | stople 6 15
9 Inzynieria Biomedyczna (RIB1)
: | stopien
Automatyka i robotyka 4L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 7 45
. | stopien
Automation&Control 52 Inzynieria Biomedyczna (RIB1A) 43 15
1 | stopien
Elective Courses 52 Inzynieria Biomedyczna (RIB1A) 44 15 1
o | stopien
Artificial Organs 6L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 12 60
€ | artificial Organs 6L VatapEb 46 15 15
g 9 Inzynieria Biomedyczna (RIB1A)
S
8
= wig- s 1| stopien
n Praca przejéciowa (PIAIB) 22 Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 22 ¢
. 5 1l stopien
Przedmioty obieralne (PIAIB) 22 Inzynieria Biom w%ﬁs (RIB1) 23 15
z s . . g || stopien
aawansowane techniki przetwarzania sygnatow biomedycznych (PIAIB) 2L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 26 15
. |l stopien
Praca magisterska (PIAIB) 3L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 28




cié pobrang kwote z tego tytutu i jednoczes$nie upowazniam Politechnil

faktycznie zrealizowanych godzin, zobowigzujg si¢ Zwrd
nauce" w zwiazku z par. 50 ust. 3 Regulaminu Pracy.

1) W przypadku wyptacania kwoty za godziny ponadwymiarowe wyzszej niz to wynika z
art. 127 ust. 7 ustawy "Prawo o szkolnictwie wyzszym i

2) Wyrazam zgodg na prowadzenie zajg¢ dydaktycznych w wymiarze, 0 ktéorym mowa w
Zatwierdzam:

zatw. elektronicznie: Rafat Doniec, PROREKTOR
2020-10-30 14:02 ds. Studenckich i Ksztalcenia

data i podpis pracownika

Akceptuje: Zlecam wykonanie: Przyjmuje do realizacji:

Kierownik jednostki podstawowej /
dyrektor jednostki ogdlnouczelnianej
(dziekan/dyrektor)

Kierownik wewnetrznej jednostki
organizacyjnej
(kierownik katedry/lab)

prof. dr hab. in2. Wojciech Szkliniarz
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240,00

KARTA OBCIAZENIA DYDAKTYCZNEGO NAUCZYCIELA AKADEMICKIEGO/DOKTORA}

numer ki

Studia prowadzone przez Uczelnig

Ogolna liczba godzin zaje¢ dydaktyc

mﬂwmﬁ%i Nazwa przedmiotu Semestr Poziom studiow/ Kierunek vMNm«_nhm Wyktady | Sem.dypl. | Cwiczenia _mcwwwmﬂ_.g UMﬂ.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 :
. | stopien
Metrologia 3z Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 6 L i
L | stopien
Automatyka i robotyka 4L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 7 o
" | stopien
Automation&Control 5Z Inzynieria Biomedyczna (RIB1A) 30 b
] | stopien
P Elective Courses 5Z Inzynieria Biomedyczna (RIB1A) 48 L !
[ =
S i stopien
) Artificial Organs 6L Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 1 .
%)
A | stopien
Artificial Organs 6L Inzynieria Biomedyczna (RIB1A) 32 15 15
s Il stopien
Praca przejsciowa (IWM) 2z Inzynieria Biomedyczna (RIB1) 45 2
. . Ka (WM 3L Il stopien 50 1
raca magisterska ( ) Inzynieria Biomedyczna (RIB1)
RAZEM STUDIA STACJONARNE: 240,5
OGOLEM:| 45 165 3

240,5



